
机械手视觉应用
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盛相科技成立于2014年，是业界知名的工业级视觉成像产品及技术提供
商。公司致力于通过硬件计算成像技术、强大的视觉算法能力和创新的产
品定义，为3C、半导体、电子制造业、新能源、汽车装配、航空航天、精密制
造等各行业用户和合作伙伴提供性能卓越的机器视觉硬件产品及技术。
盛相科技在硬件计算成像技术领域拥有自主知识产权，凭借多年积累的
光学、机械、电子电路、工业设计、算法及固件开发等领域的丰富经验和技
术优势，先后推出了近五十款引领市场需求的标准化、模块化硬件计算成
像产品，帮助用户解决各类产品视觉检测难题，涵盖瑕疵检测、尺寸测量、
3D在线检测、机器人定位引导、无序抓取等各类主流工业应用。

上海总部
研发、生产、运营、销售、订单交付中心

苏州

光学实验、技术支持、培训

光学实验、技术支持、培训

光学实验、技术支持、培训
深圳

宁德
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盛相科技以上海总部为中心，集合技术研发、生产制造、技术支持、业务
拓展和订单交付为一体，依托深圳、成都和苏州等各地分支机构，为各区
域合作伙伴和终端用户提供业务咨询、项目评估、技术支持和培训等服
务。公司通过性能卓越的产品、贴近用户的销售服务网络和快速响应，获
得了国内外用户的普遍认可，成为各行业头部客户可以信赖的长期合作
伙伴。

成都
光学实验、技术支持、培训
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成都
光学实验、技术支持、培训

“革新创造价值”，盛相科技将致力于前沿技术和卓越产品的落地，为现代
制造业打造不可或缺的“工业之眼”，持续赋能用户和行业。



硬件计算成像

硬件计算成像（Hardware Computation Imaging），是由可编程硬件电路实现的成像技术。从相机触发拍摄到数据和图
像输出，其间所有的数据解算和处理过程均在相机硬件端完成。

盛相科技独创的硬件计算成像技术在相机拍摄控制、算法重构和点云数据处理各阶段均显示出强大的性能优势。硬件
计算成像技术使得视觉项目无需上位机参与点云或图像处理，成像更快、图像品质更优、应用程序更简单、系统整体成
本更具竞争力。

硬件计算成像全周期
节省传输时间,成像更快 节省计算资源,系统成本低

传统PC-BASED架构成像全周期

传 传 传 算拍 拍 拍

触发信号 获得点云

硬件计算成像全周期

传算拍 拍 拍

触发信号 获得点云

*以3次拍摄为例

点云/图像处理3D点云重构/2.5D图片成像拍摄控制
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产品家族

混合数据相机专为瑕疵及缺陷检测而生，它同样搭
载了硬件计算成像技术，结合光度立体和相位偏折
原理，能够为用户提供丰富的2D和2.5D图像，对漫
反射、高反、镜面及类镜面反射物体都有良好的成
像效果。产品集成度高、柔性更高，且对后端算法更
友好兼容，能够根据需求灵活切换整合，提升产线
空间的利用率和检测效率，助力集成商和终端用户
高效完成项目迁移产线复制。

Sizector®3D相机基于领先的硬件计算成像和移相
法结构光技术，产品具有高速、高精度、高成像完整
性的卓越表现，能够准确获取物体的空间坐标信
息、直接输出3D点云数据，与各类机械手配合，可
实现各类高难度路径规划、高精度高速空间位姿识
别、引导定位、抓取，及机械手作业加高精度检测类
复合应用。

Sizector®3D相机 混合数据相机

混合数据相机
DM/DS/DH系列

Sizector®3D相机
S162系列

Sizector®3D相机
SX系列

Sizector®3D相机
M系列

Sizector®3D相机
S028系列
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强大而灵活的性能
Sizector®3D相机

混合数据相机
为瑕疵检测而生

以技术突破满足工业现场需求,以可调节权衡的性能适应多变场景
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进一步提升图像完整性

高精度3D点云数据
满足大部分需求

硬件计算，帧率高达20.3FPS
点云重构和处理不占用客户计算资源

高动态完整成像
完整拍摄大部分材质物体

阈
值
调
节

多
种
算
法

HDR

完整性 速度

硬件紧凑 数据丰富 布署便利

光度立体模式 相位偏折模式

柔性智能
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高精度卸料引导
高精度引导定位

精密电机部件抓取

卸料管引导

颜色传感器辅助定位

高精度引导定位对物体空间坐标要求较高，需要物体空间数据尽量准确，以提升对位准确率和作业效率，同
时降低视觉+机械手+算法的系统误差。Sizector®3D相机提供高精度、超高完整性的3D点云，准确提供物体空
间坐标信息，提升系统效率多款型号，能够满足航空工业、电气机械器材制造、医疗器械、消费电子制造业等
各行业需求。

3D相机高速拍摄，输出高精度点云数据
准确识别物体形貌和空间位置快速实现有序摆放

高精度3D相机面阵成像，快速获取平板后盖空间位置
可将颜色传感器定位至距离后盖0.1mm的位置，实现非接触
式异色检测
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医疗辅助对位引导 航空部件高精度对位安装

螺杆位姿

高精度螺杆端点空间定位

高精度位姿识别
机械手视觉中，位姿估计的关键在于确定物体在相机坐标系下的位置和方向。这对相机提供的数据提出了极
高要求。Sizector®3D相机高精度高速的特点，能够在满足高效获取点云的同时，输出高完整性的3D点云数
据，以此提升整个机器人视觉系统对空间位姿估计的准确性。

3D相机可实现高精度医用针和套管空间对位
机械手根据空间坐标信息实现医用针精准插入套管

3D相机大视野产品能实现航空部件所需空间对位精度
安装机构根据空间坐标信息实现高效对位安装
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轮毂孔位引导

车灯螺孔定位安装 新能源汽车电芯抓取

轮毂形位公差检测

汽车相关综合案例

3D相机多次拍摄，对高反物体实现高精度完整成像
点云与3D-CAD数模比对，实现高精度形位公差检测

3D相机面阵成像，速度更快、检测机构更简单
输出高精度点云数据，适配各类不同车型，柔性更高

3D相机可实现高动态范围成像，点云完整性更高
高速高精度，准确识别视野内的各类物体，搭配机械手
实现高效上下料、搬运、分拣等操作

3D相机单次拍摄获取视野范围内多个位置的3D数据
机械手基于优质点云实现孔位高精度空间定位、安装

汽车行业大量场景需要各类机械手视觉的加入以提升生产效率。Sizector®3D相机和混合数据相机能够帮助
汽车行业用户实现不同部件、各工艺段的数字化管理，助力机械手+机器视觉系统在定位引导、位姿识别、装
配、3D外观质量检测、2.5D瑕疵及缺陷检测、上下料、焊接、打磨等各类场景下，提升系统柔性、准确性和各类
作业效率。

7



车身间隙检测

引擎盖缺陷瑕疵检测

车身安装引导

发动机缸体检测

车身缺陷检测

车架孔位

3D相机面阵成像，快速输出高精度点云
相机硬件计算成像，数据精度更高
配合机械手实现准确空间定位、高效安装

3D相机单次拍摄，同时获取多个孔位尺寸及位置数据
大视野、高精度检测兼具，机械手能完成更多挑战

3D相机有效解决高反金属表面成像易出现的飞点、多
重反射等问题，输出高完整性点云数据
以在线检测的拍摄速度实现高精度外观质量检测

3D相机快速获取物体表面3D点云数据
视野范围内各类外观质量问题一次检出，更高效

适用于各类尺寸的车身间隙检测，柔性更高
对各种颜色的车漆均能理想成像，系统鲁棒性更高

3D相机获取表面信息，多种瑕疵高效检测，实现高精
度定量定性分析
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高速高精度抓取

高精度检测+安装引导
Sizector®3D相机在速度、精度和成像完整性等方面有强劲的综合实力，能与机械手配合，实现"Plus more"
的复合应用场景，如检测+抓取、引导+检测等对成像有较高要求的高难度项目。其优势在于，点云输出的速度
和精度能够满足精密制造业在线检测需求，同时能够给机械臂提供物件准确的空间数据信息，实现单一工站
完成多重任务，使得产线生产效率更高。

Sizector®3D相机基于硬件计算成像技术，能够实现高速高动态范围成像，直接输出优质3D点云，具有极强的
通用性，帮助机器人及算法快速识别多种材质物料，包括反光金属件、铸造件、线圈、塑胶管等，从而实现对各
类物件的高速高精度抓取。

电池仓异物检测及安装引导

电池盖无序抓取
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槽钢焊接

VR眼镜涂胶

轮毂打磨

路径规划
机械手进行焊接、打磨、点胶等操作时，需要作业对象准确的3D空间位置、精确的表面形貌数据，Sizector®3D
相机高精度3D成像及点云数据的高完整性能够完美匹配机械手对3D数据的需求。

3D相机高速拍摄后快速提取轮毂表面3D数据
视野范围内各类轮毂均可有效识别，柔性高效

3D相机丰富的硬件功能，能有效过滤杂散光，对不同类型的
高反工件均有良好成像效果
优质点云配合机械手实现高效作业

一次成像，快速识别视野范围内各种物件的形状和尺寸
高效提取曲面轨迹，系统机构简单
高速高精度，满足消费电子制造业在线检测需求

10



保留最终解释权
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微信公众号

了解更多盛相科技资讯和应用案例，请访问
www.megaphase3d.com

抖音官网

中国上海浦东新区蔡伦路1690号3号楼4楼


